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€x) MIKRO VIBRASYON MOTORLARI

Kategori: 113D
Koruma Sinifi: tc I1IC (T 100 °C) Db, IP65

Sicaklik sinifi: 100 °C

ATEX Sertifikasi: ATEX 11 3D Extc I1IC (T 100 °C) Dc

Mikro Vibrasyon Motorlari, maksimum 60 Kgf (0,58

Kullanilabilen bdlgeler: Zone 22 kN) santriflj kuvvete sahip olup; vibrasyon makinasi

Ureticileri igin ve endistrideki bir gok alanda kullani-

*VZ Serisi vibrasyonlarda ATEX bulunmamaktadir.
ma uygundur.

TEKNiK OZELLIKLER

Mikro vibrasyon motorlari her tiir cevresel kosulda
yuksek performansta galigabilmektedir.

Besleme
Mikro vibrasyon motorlari tek fazli 230V veya g fazli 230 A/400 Y Volt ve 50-60 Hz degerlerine uygun
olarak uretilebilmektedir. Ozel gerilim ve frekans degerleri icin liitfen bize danisiniz.

Elektrik Motoru

Vibrasyon motorlarinin elektrik motorlari tek fazli veya (¢ fazl olup, standart elektrik motorlarina gé-
re kalkis momentleri daha giicliidiir. Uretimimizdeki tek fazli mikro vibrasyon motorlarinda daimi devre
kondansator ile yol verme yontemi kullaniimaktadir. Mikro vibrasyon motorlari sogutmasiz olduklarindan
dolayi meydana gelebilecek asiri isinmalari dnlemek igin akim yogunluklari bu durum goz éniinde bulundu-
rularak hesaplanmistir.

Kutup Sayisi
Standart olarak 2 ve 4 kutup olarak lretilmektedir.

Motor Mili
Motor mili C45 imalat celiginden Uretilir.

Rotor
Rotorlar kesilip paketlenen silisli saclarin oluklarina yiksek alasimli aliminyum enjekte edilerek olus-
turulmustur.

Rulmanlar
Mikro vibrasyon motorlarinda C3 bosluklu, agir calisma kosullarina uygun sabit bilyali rulmanlar (22)
kullanilmaktadir.

Eksantrik Agirhiklar
Agirhklar eksiltilerek istenilen santriflij kuvvetine gore ayarlanabilirler.
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2-4 KUTUP 50 Hz-3000 d/d ~ 60 Hz-3600 d/d
c E 50 Hz-1500 d/d ~ 60 Hz-1800 d/d
*60 Hz degerleri i¢in bize danisiniz.
MEKANIK BILGILER ELEKTRIKSEL BILGILER
LYo MODEL Santrifiij Kuvveti watik | agink | Nominal | Maks. yapasitor Gipi";'c‘;sd i
50 Hz KG N kgmm KG v A uF w
=y VX 20 21 206 2,10 1,6 400 0,11 - 21
> VY 40 39 383 3,88 2,6 400 0,18 - 40
N VY 60 59 579 5,86 2,7 400 0,18 - 40
VY 25 25 245 9,94 3,0 400 0,18 - 56
3 VX 20 M 21 206 2,10 1,6 230 0,12 1 25
5) VY 40 M 39 383 3,88 2,7 230 0,24 4 50
3 VY 60 M 59 579 5,86 2,8 230 0,24 4 50
g VZM 4 39 0,4 0,9 230 0,12 - 20
o VY 25 M 25 245 9,94 3,1 230 0,28 4 58

Calisma Momenti = 2 x Statik Moment
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*Degerlerde ihbarsiz degisiklik yapma hakkini sakli tutariz.
OLCULER (mm)
mooeL| A [B|c|p| E | E1 | E2|F |[F1|F2|c|G1|ec2] 1 L m|[N]|P '(‘;‘I‘:;’ Sekil
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3. [Vx20 [ 146112 68 |61 |24-40] - (92 - -7 -1 - [32[33]85(|53| 21 |[M16x15] M
o [ Vv 40 [ 190 [127]85 | 77 |[24-40[62-74] 60 | 92 [106] 85| 0 | 65| 6,5 | 47 [43,5] 10 04| 28 [M16x 15[ N
® [ VY60 [190 [127] 85 | 77 |24-40[62-74] 60 | 92 |106] 85 | 9 | 65| 6,5 | 47 [43,5] 10 | 94| 28 |[M16x15| N
vy 25 | 190 [127| 85 | 77 |24 -40|62-74| 60 | 92 |106| 85| 9 | 65| 6,5 | 47 |43,5| 10 | 94| 28 | M16x1,5] N
3 [vx2om[ 146 [112] 68 [ 61 [24-40] - T2 - T -171 -1 - [32]33]85][53] 21 [M16x15] M
O [Vv40M[ 190 [127]85 | 77 [24-40[62-74] 60 | 92 [106] 85| 0 | 6.5 6,5 | 47 [43,5] 10 94| 28 [M16x 15[ N
© [vveom[190 [127] 85 | 77 [24-40[63-74] 60 | 92 |106] 85 | 9 | 65| 6,5 | 47 [43,5] 10 | 94| 28 |[M16x15| N
o [Vy25M[ 190 [127] 85 | 77 [24-40(64-74] 60 | 92 |106| 85 | 9 | 65| 6,5 | 47 [43,5] 10 |94 | 28 [M16x1,5| N
® [ vzm [109[ 90 [ 67 | 62 [25-40] - |75 - | - | -155] - |23]34] 9 [58[17.5|Mi2x15] N
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